PS-44/R (1978-1982)

Efter avvecklingen av Rb 68 Bloodhound under sista halvan av 1970-talet anvandes robotsystemets
belysningsradar PE-44/R och robotgruppcentral som informationskalla i stril under beteckningen PS-
44/R. 6 st PS-44/R system fanns i strilorganisationen.

Syftet var bl a att 6ka storfastheten hos strilsystemet i vantan pa PS-860 och att fa personalen att
"6vervintra” for att sedan inga i rrkomp 860. PS-44, som var en CW-radar, utnyttjade dopplereffekten
vid malféljning och hade god resistens mot bade rems- och brusstorning. Sandaren utgjordes av en
hogeffektklystron pa X-bandet. Passiv spaning kunde tillampas mot storare.

PS-44/R var via trad eller radiolank ansluten till Rrgc/F som ledde dess spaningsverksamhet och
lamnade invisningsdata. Tillbaka fick man baring och elevation.
1982 utgick PS-44/R ur strilorganisationen.
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Strilradaranlaggning PS-44/R



Lankar med beskrivningar av Bloodhoundsystemet och PE-44/R

http://www.fht.nu/bilder/Flygvapnet/tiff_artiklar/tiff_2009-3 Ivrbsys_68.pdf
http://www.fht.nu/bilder/Flygvapnet/Radar/belysningsradar/pe_44 r/arm_rb68_beskrivnh_ped 4 nok.pdf

http://www.fht.nu/Dokument/Flygvapnet/flyg_publ_dok_stril 60 _v_2.pdf



