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Mitt arbetsprojekt med robotar pé tekniken borjade med ritningarna, da jag latt fattade grejen med
hur man ritar och mater.

Sedan sa fick jag kapas skivor {frigolit skivor), jag ritade sedan upp alla bitar pa skivan och skar upp
de.

Bitarna var kiara for limmning och jag limmade ihop alla kapas skivor.

Men sedan kom mitt forsta problem, roboten skulle kunna rora sig i 360 men jag fick inte tili det.
Problemet var att jag inte fick till det med skivan och jungfrubenen och det fick jag aldrig till hur
mycket jag dn kdmpade!

S4 till ndsta problem, jag planerade att ha en kran som en gaffeltruck pa roboten, allt gick som
planerat men inte med kranens rérelse upp och ned.

Jag forsokte med massor av idéer med kortare och ldngre kapas bitar och mer eller mindre lim men
inget fungerade.....

Kranen funkade ju till viss del, den &kte upp 5-10 cm och sedan ner men om man hade nagon tyngd
pa "gaffeln" s& kunde man inte lyfta kranen.

MATERIAL:

1. Kapas skiva

2. El lim (pistol)

3. Jungfruben

4, Blickpenna

5. Fdrgpennor

6. Mini kniv

7. Glasspinnar

8, Grill spetts pinnar
8. Linjal

10. Tang

Jag anvinde sakert fler material som jag glomt namnet pa.

I slutindan sa blev jag jakligt ndjd med min robot da designen och inte hur den fungerade for den
knappt gjorde det.

Det var ett mycket kul projekt som var ldrorikt och roligt som jag hoppas far g6ra senare i livet.




