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ROSA prosjektet 

Visjon: bidra til læring av sosiale 

kommunikasjonsferdigheter for 

barn på autismespekteret og med 

intellektuelle funksjonsnedsettelser 

Støtte fra Norges forskningsråd

• IKT-Pluss programmet

• 12 MNOK (totalt 14.5)

• Samarbeidsprosjekt

• 4 år: 2021-2025
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Målsetting i ROSA-prosjektet

► Mål: å utvikle en verktøykasse for robot-støttet læring 

innen sosiale kommunikasjonsferdigheter for barn på 

autismesenteret og intellektuelle funksjonsnedsettelser 

► Gjennom: Utvikling av metodikk og verktøy basert på 

sosiale roboter
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► Grunnskole for elever med funksjonsnedsettelse og omfattende tilretteleggingsbehov 

► cirka 80-90 elevplasser og ca 110 ansatte.

► 1 - 10 klasse (6 – 16 år)

► Ulike typer utfordringer; autisme, utviklingshemming, sensoriske og fysiske 

funksjonshemninger

► Elevene har individuell opplæringsplan i alle fag.

► Mange av elevene har behov for alternativ og supplerende kommunikasjon (ASK) og 

medisinsk oppfølging. 

► Antall barn med autisme øker 6

Frydenhaug skole i Drammen 



Prosjektets roboter 

► Prosjektet har valgt 

roboten NAO, men 

utforsker også 

roboten MISTY.
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Bakgrunn: Robotstøttet læring

► Tidligere forskning 

▪ mange likte å bruke roboten 

▪ Gode resultater for språk og handlinger

▪ det er viktig å se hele situasjonen når noe skal læres 

► Begrenset kunnskap

▪ Man har brukt roboten i korte perioder

▪ Man vet lite om kunnskapene kan brukes når roboten ikke er tilstede.

▪ Det er behov for å undersøke hvordan det er å bruker robot over tid.

▪ Behov for flere kontrollerte forsøk med robot
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Fordeler og utfordringer med bruk av roboter 
som læringsverktøy!

Fordeler 
► fanger oppmerksomhet

► forutsigbar

► systematikk og repetisjon 

► tålmodig/blir aldri lei

► blir ikke distrahert

► venter på svar

► er søt og ufarlig 

Utfordringer
► uttale på norsk

► tekniske utfordringer

► kompetanse og endring av 

arbeidsprosesser

► krever personalisering

► overføringsverdi?

► etiske spørsmål?
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Forskningsspørsmålene

Handler om 

► Hvordan kan roboter bidra til læring? 

► Hvordan lage en verktøykasse som støtter læring? 

11

KSF



Tilnærming

► Brukersentrert / samskaping

► Iterativ/syklisk utvikling

► Tverrfaglig team

▪ Pedagogikk

▪ Etikk

▪ IKT

▪ Robotikk
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ROSA verktøykasse

► Dagsplan (v/Innocom)

▪ Starte robot i samlingsstund

► Fjernkontroll (Sommerstudent NR)

▪ Fjernstyre robot

► Oppgaver (v/Cyberbook) 

▪ Følelser, tall 

► Spill (v/Emotion Robotics)



Dagsplan, samlingsstund, fjernstyring

► Dagsplan 

▪ Starte robot i samlingsstund

▪ fjernstyring av robot
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Oppgaver med robotvenn

► Oppgaver om følelser og tall

► Avatar erstattes med robot
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ROSA spill

► Hvilket dyr?

► Ting med farger

► Hva føler jeg?

► Hvilken sport?
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Hvordan finne ut om bruk av robot-
verktøykassen har positiv effekt ? 

► Kartlegge sosiale kommunikasjonsferdigheter før og etter 

robotstøttet opplæring

► Endelig utprøving på flere uker

► Egen arbeidsgruppe har vurdert flere kartleggingsverktøy for sosiale 

kommunikasjonsferdigheter: 

▪ PEP3, ABBLS-r, ESCS, Vineland og SCERTS

► Gruppen valgte SCERTS  - Social Communication, 

Emotional Regulation og Transactional Support

► Jobber med oversettelse, opplæring i SCERTS og evalueringsprotokoll

https://scerts.com/



SCERTS - Social Communication, Emotional
Regulation og Transactional Support

► tar hensyn til utviklingsmessige forskjeller hos barna

► kan brukes fra svært tidlig alder til ungdom

► fra barn med ikke-verbal kommunikasjon til samtalepartnere

► kan brukes i barnets naturlige miljø

► en pedagogisk modell som kan brukes av lærere uavhengig av 

forskningsprosjektet

► har et etisk perspektiv

► fokuserer på individuell tilrettelegging, samarbeid og valg av 

målrettede tiltak med potensial for positive resultater.



Tidsplan videre

► Prosjektet startet sommer 2021

► Vår 2024: Ferdigstille rosa verktøykasse

► Høst 2024: Utforme, teste og ferdigstille utprøvingsdesign

► Vinter 2025: Utprøving av ROSA-verktøykasse

► Vår 2025: Analyse av data fra utprøving

► Høst 2025: Ferdigstille og publisere resultater
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Takk for oppmerksomheten!

Spørsmål eller kommentarer?

Kristin S. Fuglerud

kristins@nr.no
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